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1. INTRODUCAO

1.1. INTRODUCAO

Obrigado por adquirir um produto da linha de alinhadores. Este equipamento
foi fabricado de acordo com os melhores principios de qualidade. Siga as instrucfes
simples fornecidas neste manual para garantir a operacao correta e a longa vida util.
Leia todo o manual e certifique-se de entendé-lo. Vocé possui um alinhador da mais
alta tecnologia do mercado, resultado da nossa longa histéria em desenvolvimento e

exceléncia em equipamentos automotivos.

1.2. MANUAL DE MANUTENCAO

E importante seguir as recomendacgdes e o uso apropriado deste manual:

e Manter o manual em um local préximo de facil acesso.

e Manter o manual em uma area protegida de umidade.

e Use 0 manual corretamente sem danifica-lo

e Qualquer uso do equipamento feito por operadores, nos quais, ndo estao
familiarizados com as instrucdes e procedimentos contidos deverdo ser
proibidos.

Este manual é de parte integral: Devera ser entregue ao novo proprietario e

guando o equipamento for revendido.

AO LEITOR

Todo esforcgo foi feito para garantir que as informacdes contidas neste manual
estejam corretas, completas e atualizadas. O fabricante ndo se responsabiliza por
guaisquer erros cometidos durante a elaboragcéo deste manual e reserva-se o direito
de fazer quaisquer alteracbes devido ao desenvolvimento do produto, a qualquer

momento.



2. INFORMACOES GERAIS
2.1. IDENTIFICACAO DO EQUIPAMENTO

, , . . O O
Placa de numero de série, fixada no I'f,,“ﬁ'{ '
. ~ . - , TRUCK CENTER EQUIPAMENTOS AUTOMOTIVOS LTDA.
equipamento ndo deve ser retirada. Facilitara na e
T.eIeT%one/Fax (41) 3643-1819
|dent|f|ca(;é.0 dO mesmO quandO fOl’ neceSSé.I’ia gﬁPjvvgggaua‘:g;?/?gBﬁ;Sbr INDUSTRIA BRASILEIRA
assisténcia técnica. N° DE SERIE:
N° DO LOTE:
) ) A05-377
2.2. DESCRICAO /4

Cabecote
Manipulo de aperto
LED de nivel
Escalas

Display

Manipulo de ajuste do laser

N o g M wDd R

Pés de apoio

2.3. CABECOTE

Plug Carregador ]

Botédo: Liga e desliga ]




2.4. EMBALAGEM

e Os alinhadores sdo embalados em uma caixa de papeldo e deve ser
transportado em sua embalagem original e mantido na posigao indicada na
propria embalagem.

e Para desembalar, remova o papeldo protetor.

e Verifique se o dispositivo esta em perfeitas condicdes, certificando-se de que

nenhuma peca esta danificada ou faltando.

19
$&)

643

2.5. ESPACO REQUERIDO

A Vala de Alvenaria, a DIFERENGANAIMA

Rampa Pneumatica, e/ou

os Cavaletes Moveis,

deveréo ser pré-nivelados

utilizando-se uma

mangueira transparente

VALA DE
ALVENARIA

com agua., conforme a

T4

imagem ao lado.

CAVALETES
MOVEIS




3. INSTALACAO

3.1. INTALACAO DO SOFTWARE

e ApOs a aquisicdo do equipamento, é necessario fazer o download do Software

Geometria 3.0 no site https://truckcenter.com.br/software/

e Preencher e enviar o formulario para a liberacdo do download.

e Com o arquivo executavel baixado, deve-se instalar o programa, conforme a

seguencia a seguir:

15 Geometria wr 3.0 - Instalada

Selecionar Tarefas Adicionais
Quais tarefas adidonais devem ser executadas?

Selecione as tarefas adidonais que vocé gostaria que o Instalador executasse
enguanto instala o Geometria 3, entdo dique em Préximo.

Atalhos adicionais:

Criar um atalho na area de trabalho

wwwy. truckeenter . com.br

Préximo > Cancelar

| 15 Geometria v 3.0.1 -

Completando o Assistente do

Instalador do Geometria 3
TRUCK

DEMER 0O Instalador terminou de instalar o Geometria 3 no seu

J computadr. © aplicative pode ser inidade seledonando os
atahos instalados.
Clique em Concluir pra sair do Instalador.

\LINHADD

COM ZADO

WWW.TRUCKCENTER.COM.BR

www. truckeenter.com.br

Propriedades de Geometria Di

| Seguranga I Detalhes I Versdes Anteriores
| Geral I Atalho | Compatibilidade

Se este programa funcionava cometamente em uma versdo
anterior do Windows e agora apresenta problemas, selecione o
modo de compatibiidade que comesponde 3 versdo anterior
Ajude-me 3 escolher as configuragdes

Modo de compatibilidade

|| Executar este programa em modo de compatibilidade:

Windows XP {Service Pack 3)

Configuragies
[ Executar em 256 cores
[ Executar em resolugso de tela 640x 480
D Desativar temas visuais

[7] Desativar composicio de drea de trabalho

B Desativar dimensionamento da exibigio em corfiguragies
de DFl alto

Nivel de Priviégio

Executar este programa como administrador

[@ Alterar configuragies de todos os usuérios]

13! Geometria vr 3.0 - Instalado

Pronto pra Instalar
Q Instalador esta agora pronto pra comegar a instalar o Geometria 3 no seu
computador.

Clique em Instalar pra continuar com a instalacio ou digue em Voltar se vocé quer
revisar ou mudar quaisquer configuracBes.

Tarefas adidonais:
Atalhos adidonais:
Criar um atalho na drea de trabalho

»

www, truckeenter. com.br < Voltar ][ Instalar ] l Cancelar

Ao concluir a instalacdo, deve-se

executar 0 programa  como
administrador, para evitar problemas
e confltos com o sistema de

Windows.

Clicar com o botdo direito no icone
gue se encontra na sua area de
trabalho, clique em “Propriedades”, na
aba “Compatilibidade” marcar a opgao
‘Executar este programa como
administrador”.

Execute o programa, o software

geometria sera aberto juntamente o



TC Data Cloud, é necesséario ter o numero de série do equipamento validado

para que o Tc Data Cloud ative o banco de dados, para realizar isso, é

MEUGHERLE:
@ E m v E m g Preencher ficha
iz
Copyright 2021 Truck Center E quip. Autom,
Cadigo chave:
POZXSVYWUR
Digite aqui o codigo para LiberagSo: Q/ Registrar
I
‘ | '? Registrar depois
1 - Preencha a Ficha
2 - Clique em Sakvar coma imagem
3 - Envie o aiquivo para: sistema@tuckoenter.com. br
@ Ajuda ¥ Sai

Cliente desativado

Conexdo :
Status:
Registro

Vencimento: —

Enviar

Banco atualizado!!!
Atualizador sendo fechado em 3

Conexao
Status:
Registro
Vencimento:

@

necessario preencher o campo de texto

com o0 numero de série do
equipamento e clicar no botdo enviar
para que nossa equipe aprove O
registro e o banco de dados seja
ativado.

O software Geometria ird solicitar uma

chave de registro para validar o

software, a chave que aparece na tela
deve ser enviada para nossa equipe
para gerarmos uma chave de ativacao
do sistema.

Em até trés dias Uteis seu software

estara registrado e liberado. Toda vez

qgue o software for iniciado, sera feita
automaticamente a verificagdo do
registro e de atualizacbes, caso ja
esteja atualizado o sistema € liberado

automaticamente.

Este processo faz parte da liberagcéao

do codigo, garantindo a integridade e autenticidade do desenvolvedor, e

tambem garantindo que cada cliente tenha seu programa, impossibilitando

copias e outras instalacdes em computadores diferentes.

Tenha certeza de que o computador que sera instalado o software serd o

mesmo usado durante as operacdes.



e O programa esta habilitado para uso. Ver 0s prOximos passos para a

configuracéo da rede Wi-Fi.

3.1. CONFIGURACAO DO CANAL WIRELESS

e Para realizar as conexdes wireless, € necessario entrar na tela de \K

ajustes do sistema do software Geometria 3.0, clicando no icone

chave ou pressionando F5, conforme imagem ao lado. F5

e Nesta tela, voce pode fazer algumas configuracbes personalizadas, como
mudar a logo, a descri¢cdo na impresséao e alterar o idioma.

e Voce deve selecionar o modelo do equipamento, neste caso DigiPratic+ e

selecionar a porta de modo AUTOMATICO, conforme imagem abaixo.



CONFIG. SISTEMA
& =

OBSERVACOES

Agradecemos a Preferéncia

ﬁﬁw@m Faca a geometria a cada 5.000 KM
CENTER

PAIS DO BANCO DE VEICULOS
BRASIL -

PD RA com4 EQUIPAMENTO

FORMATO RELATARIO CALIERAC 20 COMPLETA

3.14.2
4 200 A °?
F2 F8

&=

e Voltar para tela inicial e clicar em ESC e sem seguida fechar o programa. As

F4

outras opc¢des desligam ou reiniciam o computador.

O

ESC

O que vocé deseja fazer ?

® O O

Fechar Desliga Reiniciar

3.2. CONFIGURACAO DO MODULO DE RADIO

IMPORTANTE: Médulo de radio ndo

funciona como um Pen Drive ele apenas

possibilita a leitura dos dados do software.

e |Instale o Médulo de Radio no computador utilizando um cabo extensor USB,

(normalmente vai colado atras do monitor).

e Abra o menu inicar > Computador > Disco local C > USB > Setup_drivers



e Executar o instalador de drivers clicando com o botdo direito e executar como

administrador (siga as instru¢gdes conforme imagens abaixo).

MNome

ﬁ FTClean
|| frd2iouh 0 0
= ftdibus 14,1 3 04:26
45| ftdibus 18/01/2013 15:35
= frdiport
4 | ftdiport

el B

Data de modificac...

Tipo

Aplicative
Arquive H

Catalogo de Segur...
Informagdes de c...

Catalogo de Segur...

Informacdes de c...

® Setup_drivers
W Setup_drivers_2

Aplicativo

IMPORTANTE: Caso o
Setup_drivers apresente erros

executar com o Setup_drivers_2.

@ FTDI COM Drivers

FTDI CDM Drivers

Click 'Extract’ to unpack version 2, 12,26 of FTDI's Wi
driver package and launch the installer,

www ftdichip.com

Extract

indows

Cancel

Assistente para Instalagdo de Driver de Dispositivo

Contrato de licenca

- Para continuar, aceite o contrato de licenga a seguir. Use a bara de
% rolagem ou pressione a tecla Page Down para ler todo o contrato
IMPORTANT NOTICE: PLEASE READ CAREFULLY BEFORE
INSTALLING THE RELEVANT SOFTWARE:

This licence agreement (Licence) is a legal agreement between you
(Licensee oryou) and Future Technology Devices Intemational Limited
of 2 Seaward Place. Centurion Business Park. Glasgow G41 1HH.
Scotland (UK Company Number SC136640) (Licensor or we) for use of
driver software provided by the Licensor{Software).

©) Eu aceito este contrato

Eu ndo aceito este contrato

BY INSTALLING OR USING THIS SOFTWARE YOU AGREE TO THE -

Salvar como Imprimir

< Voltar

Avangar > Cancelar

Assistente para Instalagio de Driver de Dispositivo

Bem-vindo ao Assistente para
Instalacdo de Driver de Dispositivo!

%

Este assistente o gjuda a instalar os drivers de software de
que alguns dispositivos de computador precisam para
funcionar.

Para continuar, cligue em "Avangar’.

r | Avangar > I| Cancelar

Assistente para Instalagdo de Driver de Dispositive

Concluindo o Assistente para
Instalacdo de Driver de Dispositivo

Z

Qs drivers foram instalados com é&xito neste computader.

Agora vocé pode conectar seu dispositivo a este computador.
Caso seu dispositivo tenha sido fomecido com instrugdes, leia-as
primeirg

MNome do driver

" FTDI COM Driver Packa
~/ FTDI COM Driver Packa

Status

Pronto para usar
Pronto para usar

I Cancelar

e Abra menu iniciar > Painel de Controle > Sistema e Seguranca > Gerenciador
de dispositivos > Portas (COM e LPT)

10



.= Gerenciador de Dispositivos - - -
Arquive  Acdo  Exibir  Ajuda
o = BE =

= sisterna 4 = EngenhariaNote
4-&} Adaptadoeres de rede
“— v [ » Painel de Car 1} Adaptador de Miniporta WiFi Virtual da Microsoft

Intel(R) Dual Band Wireless-AC 7260
Intel(R) Ethernet Connection 1218-LM

0y Microsoft Virtual WiFi Minipert Adapter #2
» M, Adaptadores de video

:, % Baterias

Gerenciador de Dispositives - 78 Computader

Inicio do Painel de Contrale

- - Controladores de armazenamento
CDHfIgUrEgDES rernotas Controladores de som, video e jogos
p ~ - Controladores USE (barramento serial universal)
rotecdo do sistermna - . .
“5j Dispositivos de imagem
7 Dispositivos de Interface Humana
K Dispositivos de sistema
Dispositivos Portdteis
o & Intel WiUISB
» | Monitores
b --,l“l Mouse e outros dispositivos apontadores
- 73" Portas (COM e LPT)
.>- rocessadores
4 -€) Radios Bluetooth
v Intel(R) Wireless Bluetooth(R)
b = Teclados

Qe Qe

Ceonfiguragdes avangadas do
sisterna

:» +—y Unidades de disco
» = Unidades de DVD/CD-ROM

e Clicar com o botéo direito em USB Serial port (COM5) > Propriedades > Aba

Definicdes de porta > Avancadas

Propriedades de USE Serial Port (CORE) x
W Portas (COR e LPT)
E . - Geral Dnver Detahes  Eventos
i Porta de comunicagdo (COMI)
i Porta de comunicagdo (COM2Z) Bits por sequnda: | 9800 v
B Porta de lrmpressora (LPTT) Bits de dados: [B »
[ & UsB Serial Port (COME) | i
aridade: | Menhum ~
Bitz de paragem: |1 e
Contralo de fluxa: | Menhum hdl

Restaurar Predefinicties

ak. I | Cancelar

e Certifigue-se que o item Serial Enumerator esteja desmarcado > OK > OK ;
Definigdes awangadas para COMS ? *
Mimero de porka COM: COMS v
Tamanho da Tranferencdia LUSE Cancelar
Selecionar definigBes mais baixas para corrigir problemas de performance a taxas baixas de baud.
Predefinictes
Selecionar definigdo alka para performance rapida.
Recebido (Bites): 4096 ~
Transmitido (Eites): 4096 ~
Opedies BM Opedes misceldneas
Selecionar definicBies mais baixas para corrigir problemas Serial Enumeratar 1
de resposta. -
Serial Impressora |:|
Temporizador de Laténcia {ms): 16 ~ Cancelar se energia desligada O
Evento em surpresa retirado D
Fim de tempo Configurar RTS ao fechar O
Desabilitar Controla do Maodem ao arrancar O
Fim de & inimo de leit :
oo @ e e o Bl i) 0 > Enable Selective Suspend Il
Firn de tempo minima de escrita (ms): T > Selective Suspend Idle Timeout (secs): |5 w

11



e Abra novamente o menu iniciar > Computador > Disco local C > Geometria_3

e Cligue com o botdo direito sobre o arquivo [ aguarde.. =5

Canal.exe e execute como administrador. Sempre desligue as cabegas
para realizar este procedimento.

e Selecione o numero do canal (recomendamos o Canal: n .

primeiro), aperte OK e aguarde o surgimento de

OK’s. Clique em sair. | o | ‘ % Sai |

@ Canal caiza de poténcia ot

Sempre dezligue az cabecaz
para realizar este procedimento,

oK
ok | “
ok Canal: 1

0 Ok X Sai

3.3. CONFIGURACAO DO CANAL NO PROJETOR

e Ligue o projetor e aguarde até aparecer a tela inicial conforme a imagem

abaixo, clique no icone de configuracfes (engrenagem):

@) DIGIPRATIC ©p 100%

EIXO DIANTEIRO

EIXO TRASEIRO

2

2.1rk

e A tela de calibracdo/configuracdo serd aberta, cliqgue em configuracdo e
confirme, em seguida, clique em CANAL e selecione o mesmo canal

configurado através do software no computador. Apés o procedimento
confirme a operacéao.

12



O DIGIPRATIC oo 00% "  DIGIPRATIC ®o 100%

Desligar demais projetores e
CANAL escalas antes de mudar o canal

CABECAS
IDIOMA

e Apés o término, o projetor ird voltar para a tela inicial.
e Repita estas etapas nos demais projetores. Todos o0s projetores devem estar

no mesmo canal de comunicagao.

E muito importante para o correto funcionamento da comunicacdo Wireless
gue o canal configurado no programa seja 0 mesmo selecionado no projetor.
Se houver outros conjuntos de aparelhos trabalhando no mesmo local, deve-se

configurar em canais diferentes.

e Testar a conexdes dos projetores: abra o programa e entre na tela
de ajustes clicando no icone chave ou pressionando F5. )
e Clique no icone “testar comunicacdo com cabecas”, conforme

imagem abaixo.

PAIS DO BANCO DE VEI
BRASIL

PORTA LOMt CADASTRO EMPRESA Eq UIPAMENTO

AUTOMATICO - DigiPratic+

FORMATO RELATORIO CALTEEEE Gl LS

3.14.2

2 BOA ?

F4

13



e A tela abaixo ira abrir;

CONEXAO

4. SEGURANCA
4.1. PRECAUCOES GERAIS

O dispositivo s6 pode ser usado por pessoal especializado especialmente
treinado e autorizado.

e Qualquer adulteracdo ou modificacdo no equipamento realizado sem a
autorizacdo prévia do fabricante o isentara de qualquer responsabilidade por
danos causados direta ou indiretamente pelas a¢gdes acima.

e Remover ou adulterar os dispositivos de seguranca invalida imediatamente a
garantia.

e O equipamento vem completo com instrucdes e transferéncias de adverténcia
gue sédo projetadas para serem de longa duracdo. Se, por qualquer motivo,
elas forem danificadas ou destruidas, solicite imediatamente a substituicao do
fabricante.

e Nao use 0 equipamento até ter lido e compreendido todo o manual e a
adverténcia fornecida.

e Os projetores devem ser manipulados pelos bragcos e manipulos dos bragos.

14



Devem ser apoiados ao solo na posi¢éo vertical (hunca na horizontal).
Projetores ndo apresentam perigo para os olhos desde que nédo haja
exposicdo direta e prolongada — conforme normas de protecdo a saude.

Em particular, o fabricante ndo deve ser responsabilizado por reclamacdes
resultantes da utilizacdo de pecas sobresselentes por outros fabricantes ou

por danos causados por adulteracdo ou remocao de sistemas de seguranca.

5. INSTRUCOES DE USO

O aparelho DIGIPRATIC PLUS, permite a afericdo dos angulos caracteristicos
de todas as rodas e/ou eixos de automoveis e camionetes (linha leve),
caminhdes e onibus (linha pesada).

Os projetores laser sdo alimentados por baterias de Litio. O operador deve
ficar atento para a carga da bateria, carregando sempre que necessario e de
preferéncia toda noite. A bateria de Litio ndo tem efeito memoria.

OBS. A bateria ndo deve ser totalmente descarregada, para evitar
problemas nela e na placa eletrénica. Se o equipamento for armazenado
por um longo tempo sem uso, a bateria deve ser carregada antes do
armazenamento.

O aparelho desliga automaticamente apos 2 horas sem uso.

O laser proporciona oOtima visualizacdo mesma em ambientes amplamente
iluminados e a pequena dimensao do ponto ou da linha permite a medicdo em
escala de GRANDEZA REAL EM MILIMETROS.

Em particular, O FABRICANTE néao pode ser responsabilizado por qualquer
dano causado pelo uso deste dispositivo para fins diferentes dos

especificados neste manual e, portanto, inadequado, incorreto e irracional.

6. OPERACAO

6.1. AFERICAO DA GARRA AUTOCENTRANTE

Fixar uma garras e um projetor DIGIPRATIC PLUS a uma roda e posicionar a
Régua Auto-Centrante no chassi (ndo € necessario compensar a

deformagéo).

15



! v REGUA

200 — AUTO-CENTRANTE

m
i

= B

e B

Detalhe ‘A’

E 1y |

Detalhe ‘B’

: ﬁ: =

1

: Ol
Projetor nivelado ,

1

1

1

1

Projetar o laser e conferir o nimero encontrado. No exemplo acima o laser
esta sobre o n2 200.

Retirar a Régua Auto-Centrante e gira-la 180°, posicionando-a em seguida no
mesmo pondo de apoio.

Sem mudar o laser de posi¢do, o n? projetado devera ser igual ao anterior,
observando que a tolerancia podera ser de até +/- 2 mm.

Caso ele ultrapasse a tolerancia de +/- 2 mm, pode-se regular o pino
centralizador da escala (conforme detalhe A) utilizando uma chave 10 mm,
tirar metade da diferenga encontrada em cada pino e repetir os procedimentos

anteriores.

16



6.1.1. COMPENSACAO DA DEFORMAGCAO DE FIXACAO DA GARRA

Devera ser efetuada quando o operador utilizar

sp
i -
\%/ ‘ ‘ ‘ ‘ garras do tipo Auto-Centrante. Sempre que
% 1[3]5| 7| Ta[taf sf7|ro remové-la da roda e repb-la, devera novamente
/L'IIII) 0| 2| 4| 6|8 |1012]1a]s6]18]20 .
=0 compensar a deformagdo. Garras em modelos

}b . 13 ” “* ” -~ 1
FLASH “A” e “P” ndo requerem necessariamente

g ' ‘ gue se compense a deformacgao.

[Tl 1|3]|5[7| 91113151719 , .~
ﬂ,ﬁﬁ 02| 488 |10]1z]ra]rc]re]20 e Colocar o0os manipulos na posicado

< indicada ao lado e o ponto laser do

projetor em uma posicdo qualquer (por

P

11/13)15/17 19
6|B|‘\U|12‘14|‘\6|18 20

:

4‘6

exemplo, n2 10).

(

© a5

i

e Girando 180° se o ponto laser deslocar

para o 6 (esquerda), efetuar a correcao

no manipulo escuro para metade do

11315l deslocamento inicial (no exemplo puxar

10]12]14]16}18]20

“JfJﬁlﬁL:;Z usando metade do deslocamento para

e Para conferr se a deformagdo foi
* ‘ ‘ compensada, girar a roda 360°. O ponto
7

11a sl e nao devera se deslocar do 8. Caso
ol bl els contrario, repetir os 5 passos anteriores.

—w

8

para o 8).

e Voltando 90° se o ponto laser deslocar

para 6, puxa-lo novamente para 8,

—
—_w

cada manipulo claro.

—©

6.2. AFERICAO DOS APALPADORES (CAMINHAO E AUTOMOVEL);

Regular os apalpadores de maneira que os apoios fiquem encostados no braco
aferidor, de modo uniforme e suave.
Obs.: Os apoios nao poderao passar forcados pelo brago aferidor.



BRACO

BRACO
2| AFERIDOR

6.3. AFERICAO DA GARRA FLASH

-Manter a garra no dispositivo de afericdo. Colocar um projetor laser no pino da garra
e uma ESCALA GRADUADA a uma distancia minima de 3 metros da garra que esta
sendo AFERIDA.

-Posicionar a garra de maneira que o0 extensor da [ w wm @m  w
extremidade fique encostado no aferidor e o parafuso de

2
regulagem branco do pino direcionado para a escala.
-Projetar o raio laser & uma referéncia qualquer. PR
L g

100 150 200

Ex.: n2 200

-Rotacionar a garra 180° posicionando o parafuso
de regulagem branco da garra ao contrario da
escala. Observe se o raio laser saiu da sua
referéncia (N2 200). Estando fora da referéncia,
corrigir a metade da diferenca na escala e o
restante no parafuso de regulagem branco.

Ex: Ponto de partida n 200, com o giro de 180° a
referéncia passou para o n2 210. Corrigir a escala
com a mao para o n? 205 e o restante retornar até
o n2 200 através do parafuso de regulagem branco.

-Rotacionar a garra 90° colocando agora os parafusos de regulagem pretos do pino
para cima, deixando a garra nivelada.




-Projetar o raio novamente na escala e verificar a referéncia. Caso o raio esteja fora
do n2 200, corrigir a metade da diferenca no primeiro parafuso preto, e o restante no
segundo parafuso preto.

- Escala graduada

EX.: Se com o giro de 90° o raio saiu do n® 200 e passou para n2 220, entdo devera
ser corrigido com o primeiro parafuso de regulagem preto até o n? 210 (metade) e o
restante retornar até o n2 200, usando o segundo parafuso de regulagem preto.

Para conferir a afericdo do pino da garra, repetir as trés posi¢cdes. O laser ndo
podera se deslocar do numero de referéncia. No exemplo é o n2 200.

6.4. AFERICAO DO NiVEL

e Certifique-se que esteja em um local plano e apoie a barra de afericdo. Acople
um projetor na Barra de Afericdo, removendo a bucha do pino para que o
projetor encoste-se ao batente centralizado no meio da barra, conforme figura

abaixo.
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e Pressionar o botdo para ligar o aparelho. Aguardar o completo funcionamento

do projetor, em seguida pressionar o icone de configuracao:

: DIGIPRATIC oo 100%
TRUCK O

SERAER EIXO DIANTEIRO

EIXO TRASEIRO

TRUCK CENTER
EQUIPAMENTOS AUTOMOTIVOS

A tela de calibragao/configuracao sera aberta, clique em “Calibragado” e em seguida,

“nivel”.

@) DIGIPRATIC oo 100 ®) DIGIPRATIC oo 100%

CALIBRACAO NIVEL

CONFIGURAGAO CAMBER

L
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e Encoste o bracgo do projetor no batente inferior, conforme imagem abaixo. Em

seguida, pressionar a tecla “CONFIRMA”, um sinal sonoro sera emitido

wp OCIp P ap
TN @]
‘ T / ——
j ©) J_ 4 1
L N0

(') DIGIPRATIC oo 100%

CALIBRACAO DO NIVEL

Posicionar o equipamento no pino

transversal, apoiar o braco
no batente central
e pressionar confirma.

p CID o e
= = —°
=)

e Encoste o braco do projetor no batente superior, conforme imagem abaixo.

Em seguida, pressionar a tecla “CONFIRMA”, um sinal sonoro sera emitido.



DIGIPRATIC oo 1c0%

CALIBRACAO DO NIVEL

Posicionar o equipamento no outro
pino transversal, apoiar o braco
no batente central
e pressionar confirma.

v

e A afericdo do Nivel esta concluida.

6.5. AFERICAO DO CAMBER

e Certifigue-se que esteja em um local plano e apoie a barra de aferi¢éo.

Acople os projetores na Barra de Afericdo conforme figura abaixo.

=)

o o

SR
LTAN N
NG

e Nivelar os bracos dos projetores através do nivel eletrbnico. Pressionar o

botdo para ligar o aparelho. Aguardar o completo funcionamento do projetor,
em seguida pressionar o icone de configuracéao.

Importante: A afericdo do nivel deve estar concluida.



@) DIGIPRATIC oo 100%

@TRUCK
CENTER

EIXO DIANTEIRO

EIXO TRASEIRO

TRUCK CENTER Vid: 21
EQUIPAMENTOS AUTOMOTIVOS o Vrf: 21rk

Em seguida pressione CALIBRACAO e CAMBER:

@) DIGIPRATIC o 100% Q) DIGIPRATIC oo 100%

CALIBRACAO NIVEL

CONFIGURAGCAO CAMBER

L

Certifique-se que os bracos dos projetores estejam nivelados. Em seguida,
pressionar a tecla “CONFIRMA”, um sinal sonoro sera emitido.

Virar os projetores 180°, nivelar os bracos dos projetores através do nivel
eletrénico, conforme a imagem abaixo:
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@

(e

e Em seguida, pressionar a tecla “CONFIRMA”, um sinal sonoro sera emitido

e A afericdo do Camber esta concluida.

OBS: O aparelho mantém a afericdo mesmo com a retirada das baterias. Sempre
gue existir desconfianca da leitura, deve-se aferir o aparelho.

Para conferir a afericdo do Camber, basta inverter a posi¢cao do projetor, ou seja, se
o aparelho estiver com o braco voltado para a direita e o display indicar um Camber
de +20’, ao colocar o aparelho no mesmo pino, mas com o brago voltado para a
esquerda, devera indicar -20’, com uma tolerancia de +/- 4. Caso contrario, repetir

0S passos anteriores.
6.6. AFERICAO DO LASER TRANSVERSAL

e Instalar os projetores na Barra de Afericdo conforme figura abaixo.
e Nivelar ambos os projetores e utilizar o parafuso da ponta do braco para
alinhar o laser. O laser transversal de um projetor deve ser alinhado com o

centro da escala do outro projetor da seguinte forma:
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Ot

Laser alinhado com o
centro da escala

Parafuso de ajuste da convergéncia

6.7. AFERICAO DO LASER LONGITUDINAL

Instalar o projetor fixando-o na Barra de Afericdo, mantendo o braco do
projetor nivelado conforme figura abaixo, ou fixando-o no pino de uma Garra,

ndo sendo necessario compensar a deformacao.
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Projetar o laser longitudinal em uma escala qualquer, a uma distancia minima
de 3 metros, determinando um ponto de referéncia. No exemplo da figura,
ilustramos o valor 150 mm.

Retirar o projetor do pino de fixacdo e gira-lo 180° (display para baixo),
recolocar no pino e projetar o laser na escala. Se o laser longitudinal coincidir
no mesmo valor (150 mm), estara aferido. Caso contrario, seguir 0S passos

seguintes.

Na segunda projecéo do laser, o valor indicado na escala é de 250 mm.

Para corrigir a diferenca entre os valores 150 e 250, movimentar a escala para

o valor médio, ou seja, 200

, A T
mm. O valor restante devera \X h\
%~ N A — ;"l —
f/)ii\-i ,_,.\—i.-i_*\i T \ "/ .‘u \ I\
AN

ser corrigido no projetor.

Com o projetor ainda com o
display para baixo, girar o

parafuso allen (A) até que a
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projecéo do laser incida no valor inicial, nesse caso 150 mm.

e Para conferir se a afericdo esta correta, retirar o projetor do pino de fixagao,
gird-lo 180° (display para cima) e projetar o laser na escala.

e Se o0 laser longitudinal coincidir no mesmo valor (150 mm), estara aferido.

A afericdo do laser longitudinal estara concluida.

6.8. AFERICAO DO EXTENSOR (linha pesada)

O extensor € um acessorio utilizado em pares, sua funcdo é estender o alcance do
projetor quando a visédo dos lasers transversais esta obstruida.
e |Instalar o extensor no dispositivo de afericdo da garra, fixando-o com seu
manipulo e sua bucha centralizadora.
e Posiciona-lo com o parafuso prata direcionado para a escala.
e Fixar o laser aferidor da garra no pino do extensor, tendo certeza de encostar
a face plana do laser no ressalto do pino, em seguida posicionar o laser e o
extensor conforme é demonstrado na figura abaixo;
e ETAPA 1: Projetar o laser em uma escala a uma distancia minima de 3

metros. No exemplo citaremos que o valor atingido € de 220 mm.

\

Extensor

Laser
aferidor
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100 150 200 250
) ) |
O HRCH TR AL T

Ul |||I|||II\IIIIII T

i I!II g
100 150 20 250 300

| S

e ETAPA 2: Rotacionar o extensor 180° para a esquerda e projetar o laser na

(I LR

escala novamente, como é demonstrado na figura a seguir;

[

Para o exemplo da ETAPA 2, o segundo valor indicado na escala sera de 200 mm.



S,
A
.,

22()()

QU Illlltlll gy I|ll|f|lllll I

HﬂlIHHHHWHHHI I “11,"w

WO I TOTETHET
100 150 2 250 300

S ]

250

ETAPA 3: Para corrigir a diferenca entre os valores 220 e 200 mm,
movimentar a escala de maneira que corrija metade da diferenca dos dois
valores, neste caso, a escala serd movimentada até 210 mm, e o valor
restante sera corrigido no parafuso de ajuste do extensor (parafuso prata)

para 220 mm.

210 » 220

100 150 200 250 300
{ufufujudi Illltl ubefaonfuoapocaiiado{ oo

Hmlrﬂﬂﬂw UL R

LT TR GHIHR TR (T T
100 150 200
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e ETAPA 4: Movimentar o extensor 90° para baixo. Caso o valor indicado seja
diferente do inicial, compensar a diferenca movimentando os parafusos

pretos, sendo metade da compensacao realizada em cada um dos parafusos.

e ETAPA 5: Posicionar o extensor nas trés posicoes do parafuso (prata para
frente / prata para traz / prata para baixo), caso o valor atingido na escala se
mantenha nas trés posicoes, o extensor estara aferido, caso contrario, repetir

0 processo desde a etapa 1.

Obs: Ao utilizar os extensores, posicionar 0os projetores com leveza e cuidado para

gue nédo haja vibracao e, por consequéncia, oscilacdo nos valores de convergéncia.
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6.9. ADAPTADOR PARA CAMBAO

O adaptador para cambdo é um acessorio para fixagdo dos tubos

prolongadores da escala permitindo o alinhamento de reboques (Julieta e dolly)

Adaptador menor @70mm Adaptador maior @120mm

Prolongador dos demais alinhadores
(19 mm)

Prolongador Digi 4
(30 mm)

Figura 1 Figura 2

Deve-se ajustar a distancia do cone até o manipulo de acordo com o modelo
de prolongador do equipamento (figura 1), e posteriormente fixar o adaptador no
acoplamento do reboque (figura 2).

ATENCAO: Cuidar para que a escala esteja totalmente apoiada no tubo do

prolongador (figura 3) antes de iniciar o alinhamento.

Figura 3
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6.10. LINHA LEVE

6.10.1. MEDICOES EIXO DIANTEIRO

Com o veiculo ja posicionado no local de alinhamento (rampa, cavalete ou

vala), fazer uma verificacdo completa na suspenséo do veiculo e calibracéo

de pneus (dianteira e traseira). Abaixar o veiculo tirando os pinos das

plataformas orbitais.

Instalar as garras e os projetores de alinhamento.
Nivelar os projetores através nivel eletronico.
Posicionar as escalas no eixo traseiro.

Com o software de alinhamento ja ligado, selecionar o fabricante do veiculo, e

em seguida selecionar o modelo do veiculo e clicar em proximo.

BUSCA RAPIDA
= I
BUSCAR O
BUSCA POR VEICULO

CIVIC (1992 > 1995)

BUSCA POR FABRICANTE

CIVIC (2017 > 2022)

CIVIC Hibrido (2023 > )
CIVIC I (2007 >2009)

DIGIPRATICH

Ir até os projetores e ligar todas as cabecas, selecionar eixo dianteiro e

posicionar as rodas em reta frente e “CONFIRMA”. Zerar a escala meia lua da
plataforma orbital e “CONFIRMAR”.
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» DIGIPRATIC ©p 100% @) DIGIPRATIC
RETA FRENTE

Posicionar o veiculo
em reta frente.

EIXO DIANTEIRO

EIXO TRASEIRO

d) DIGIPRATIC oo 100%

ATENCAO

Posicionar a escala da plataforma
orbital no zero
e pressionar confirma.

RETA FRENTE

Direcionar os lasers nas escalas traseiras,
verificar os valores encontrados e digitar DISTANCIA
no campo acima como mostra na imagem
_ T | [T

ao lado. Clicar em OK. 210,00  [E RN 210,00

P . ESCALA hJ ESCALA v
Ir até aos projetores e colocar as escalas
menores com a referéncia zero no valor indicado (no exemplo 210) para
marcar a reta frente, em seguida posicionar as rodas no valor correspondente
da referéncia zero. Zerar a escala meia lua da plataforma orbital.
Na tela das especificacdes do veiculo,
clicar em “F3” para colocar o tamanho
do aro e clicar em “OK”. Apds isso o
valor de reta frente fica acima da
imagem do veiculo.
“CONFIRMAR” a operacgao no software

e seguir as medicOes abaixo:

)
[
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6.10.2. CAMBER, CASTER E KPI

Depois de feito o procedimento anterior, acionar o freio do veiculo e estercar a
roda 20° para fora e pressionar a tecla “CONFIRMA”, girar a roda 40° no

sentido para dentro e pressionar a tecla “CONFIRMA”.

@) DIGIPRATIC o5 100% @) DIGIPRATIC ©e»

Estercar a roda 20° para fora Estercar a roda 40° para dentro

Estercar as rodas dianteiras até a posicao reta frente (indicada pelos lasers

longitudinais). Aparecerdo no display os valores do Camber, KPI e Caster:

O DIGIPRATIC oo 100%
CAMBER

CASTER KPI
O0°00'f g 00°00"

< FIM

Ler diretamente no display dos projetores e/ou na tela do computador o valor
dos angulos, nos quais, sdo preenchidos automaticamente.
O Camber € apresentado em tempo real, para facilitar os ajustes.

Caso néao desejar ler o KPI, ndo sera necessario frear o veiculo.

6.10.3. CONVERGENCIA

Apoés a leitura do Camber, Caster e KPI, nivelar os bracos, manter as rodas
em dois numeros iguais nas escalas referenciais traseiras (posi¢céo reta-

frente) e observar o laser transversal.
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Ler o valor individual da roda A na escala do projetor B, e o da roda B na
escala do projetor A. Conforme exemplo da Figura:
A=2eB=-3

OBS:
Cada divisdo da escala EA e EB

| |
. . o T T
\“SI?IT\?I?I]\?I]IT\IITI?I?I equwalemaum angmoa_s Gl?m?lflTI?I?J[I?I?J?I?IO
0 2 0

DIANTERA =j= :
TRASEIRA == )
e q

654321 12! 327 li3456
nnnnnn ||||\I| il 1|1I111|11111
«— —
TRASEIRA DO TRASEIRA DO
VEICULO VEICULO

9+1 131517 [19 1)‘131}9

|
1
|
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
H ! H
8 “IU 12|14 16]18|20 - : 20“\8 1E|14|12“IU| 8
H | H
L
|

1
N

Na tela do software, cligue em convergéncia da parte dianteira, e insira os
valores lidos.

\J) CIVIC (2017 > 2022)
DIVERGENCIA EM CURVAS

2o |

ESPECIFICADO  WiCiAL  FINAL
cams | 0| o2 —
CAST | 4m6 536

s AJUSTE EIXO DIANTEIRO

CAME .13 003

SETB — —

LU 200 200

AJUSTE EIXO TRASEIRO
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e A Convergéncia Total € obtida através da soma dos dois valores das

convergéncias individuais, considerando os seus respectivos sinais, conforme
exemplo:

2 + (-3) = -1 mm (divergente)

6.10.4. SET BACK

Apoés o calculo da convergéncia total, de forma automatica, o software ja resulta no
valor do Set Back, como ilustrado na figura abaixo.

ESPECIFICADO  INICIAL  FINAL

CONV -34 34 -1,0 —

SET B — 6,2

CAME -0°34°

CAST 436

KPI -~
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6.10.5. CORRECOES DO EIXO

Verificar os valores se estd dentro das especifica¢gdes do fabricante:

Se necessario, fazer as correcbes com equipamentos especificos para este fim,

deixando os angulos de Camber e Caster dentro da especificacdo média do

fabricante.

ApOs esses ajustes, clicar na opg¢ao “AJUSTE EIXO DIANTEIRO” e “RETA FRENTE”

e redigitar os valores das escalas, para que o programa calcule a nova reta frente, e

clicar em “OK”.

\U: CIVIC (2017 > 2022)

ESPECIFICADO
34

026

CL (1997 > 1999) 2.2 CASTER

EXCENTRICOS

CONVERGENCIA

CONVERGENCIA

DIVERGENCIA EM CURVAS

20000

20000

ESPECIFICADO  NicIAL  FINAL
amMB 03 026

CAST 42 535

i
[ 5 AJUSTE EIXO DIANTEIRO

003
SETB

A IMP TN 200

AJUSTE EIXO TRASEIRO

>

F4

CASTER

EXCENTRICOS

CAMBER

) |

0°07" 1°07'

CONVERGENCIA

RETA FRENTE

Em seguida, ir até os projetores, apertar a tecla “Liga”, refazer os procedimentos de

medicao e verificar se os angulos ficaram dentro das especificacdes. Caso ndo tenha

ficado, refazer as correcdes e repetir este procedimento.
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RETA FRENTE

DISTANCIA

2,697

ESCALA ‘ -é*/ ESCALA

Apbs o0 ajuste dos angulos, prosseguir com o ajuste da Convergéncia e do Set Back.
ApOGs os ajustes, para veiculos com uma barra de dire¢do, clicar na opgéo “RETA
FRENTE” e redigitar os valores das escalas, para que o programa calcule a nova
reta frente, e clicar em “OK”.

Verificar o volante e saca-lo, se necessario, para colocar o mesmo no centro. Apés
isso clicar em préximo (F4).

A imagem ao abaixo aparecera, onde deve colocar os dados do cliente e do veiculo.
Em seguida salvar e imprimir se necessario.

Clicar no botdo F6 para terminar o servico.

CLIENTE EXEMPLO

VEICULO CIVIC (2017 > 2022) FABRICANTE HONDA
PLACA MMM-2222 KM 000

TECNICO OPERADOR

oBs||

08:41:53 10/10/2023 FoJ SALVAR COMO IMAGEM
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OBS: Para veiculos com duas barras de direcdo, travar o volante reto, e ajustar
através das barras de direcdo deixando os lasers nos mesmos numeros das escalas
traseiras e deixando a Convergéncia dentro do valor médio especificado pelo
fabricante.

6.10.6. MEDICOES EIXO TRASEIRO

OBS. Para equipamentos com apenas dois projetores, retornar a tela inicial e

selecionar a opgao “eixo traseiro” para inverter os projetores para traseira.

Instalar as garras e os projetores de alinhamento nas rodas traseiras e nivelar.

OBS: Garras Flash n&o necessitam compensar a deformagéo.

6.10.7. CAMBER

Retornar a tela inicial do projetor e selecionar “eixo traseiro” e o Camber ja estara
medido em tempo real.
Ir até o computador e verificar os valores de Camber nos campos correspondentes

serdao preenchidos automaticamente.

(m CIVIC (2017 > 2022)
ok DIVERGENCIA EM CURVAS

200" | 20°00°

ESPECIFICADO FINAL ESPECIFICADO  INICIAL  FINAL
-34 34 — CAMB 034 | 025 - —
— -- CAST 436" 535" --- —

-0°34°

F5 AJUSTE EIXO DIANTEIRO

D

=]
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6.10.8. CONVERGENCIA

Projetar os lasers dos dois lados e inserir os valores lidos. O resultado serd a

convergéncia total, calculado automaticamente pelo software.

6.10.9. ANGULO DE IMPULSO (Atravessamento de eixo)

No computador, clique em “A IMP.” Como mostra na imagem abaixo.

(W) cwic (2017 >2022) .
DIVERGENCIA EM CURVAS

2000 | 20%00°

ESPECIFICADO  INICIAL  FINAL ESPECIFICADO  INICAL  FINAL
CAMB  -0°34 026'

CAST 438 5°36'

seTe | — -

o =
F5 AJUSTE EIXO DIANTEIRO

cAMB 034 026

Voltar aos projetores e projetar os lasers nas escalas 0-50, que devem estar

posicionadas nas rodas dianteiras.
Digitar os valores das escalas nos campos correspondentes, como mostra na

imagem abaixo.

Angulo de Impulso

2 D ———

ZERO PARA DENTRO

2

Vl.Escala

<
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No campo a direita vocé tera o resultado do Angulo de Impulso. Clicar em “OK”. O
valor sera mostrado como inicial.

Maximo: +/- 2 mm/m.

As leituras das medidas dos angulos estdo completas.

6.10.10. CORRECOES DO EIXO

Verificar se os valores estdo dentro das especificagdes do fabricante:

Se necessario, fazer a correcéo do eixo traseiro com equipamentos especificos para
este fim, deixando os angulos de Camber e Convergéncia dentro da especificacao
média do fabricante. Entrar em “AJUSTES EIXO TRASEIRO” e realizar o reparo de
acordo com a leitura dos valores, os valores de camber serdo automaticos, enquanto
os valores de convergéncia devem ser inseridos no software com base nas leituras
das escalas dos projetores. Estes serdo mostrados no campo final.

Apds o ajuste, clicar novamente em “ANGULO DE IMPULSQ”, para refazer a leitura

do mesmo e corrigir se necessario.

(W) cwvic (2017 >2022)
o) DIVERGENCIA EM CURVAS

20°00° | | 20°00°

ESPECIFICADO  INICIAL ESPECIFICADO  INICIAL  FINAL

CONV SRS 34 ~ CAMB  -0°34' 026 -

SETB ---- CAST 438" 536 0| ---- —
cAMB
casT

KPI

F6 AJUSTE EIXO TRASEIRO

D [ 3

F3 F4
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(U] CIVIC (2017 > 2022)
U CAMBER

N

—— i —

-0°03' -0°48" _40373" _40373! -0°48" _Oooév
CONVERGENCIA [ A CONVERGENCIA

ANGULO IMPULSO

Em seguida clicar em préximo (F4).

A imagem abaixo aparecera, onde deve colocar os dados do cliente e do veiculo.

Em seguida salvar e imprimir se necessario.

CLIENTE EXEMPLO

VEICULO CIVIC (2017 > 2022) FABRICANTE HONDA
PLACA MMM-2222 KM 000

TECNICO OPERADOR

0Bs||

08:41:53 10/10/2023 Fo[J SALVAR COMO IMAGEM

Clicar no botdo F6 para terminar o servico.
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6.11. LINHA PESADA

6.11.1. MEDICOES EIXO DIANTEIRO

e Com o veiculo ja posicionado no local de alinhamento (vala), fazer uma
verificacdo completa na suspensdo do veiculo e calibracdo de pneus
(Dianteira, Tragdo, Truck ou Carreta). Nivelar o eixo com auxilio da barra de
nivel.

e Instalar as garras e os projetores de alinhamento.

e Nivelar os projetores atraves nivel eletrénico.

e Posicionar as escalas no eixo traseiro.

Obs: Garras Flash n&o necessitam compensar a deformag&o, somente

em rodas tipo RAIADA.

e Com o software de alinhamento ja ligado, selecionar o fabricante do veiculo, e

em seguida selecionar o modelo e o tipo do veiculo e clicar em proximo.

Selecione os Eixos
BUSCA RAPIDA
=Fs

+
BUSCA POR FABRICANTE BUSCA POR VEICULO Eixo Direcional — =
HYUNDAI PESADOS - [kl - 80 (1982 > 1986) :

INTERNATIONAL PESADOS 6- 90 (1982 > 1986) Tipo Eixo
IVECO 7-90 (1987 > 1993) "

IVECO PESADOS 7- 90P(1987 > 1993) Eixo Traseiro =
MAN PESADOS 7- 9051987 > 1993)

MERCEDES-BENZ PESADOS 7-100 (1994 > 1999)

PUMA PESADOS 7-100 (2000 > 2002} - Tipo Eixo
SCANIA PESADOS 7-110 (2002 > 2005) Eixo Traseiro
SINOTRUK 7-110 (2002 > 2005) Entre Eixo 4300mm =i

VOLARE 8-100 (1997 > 2000)
VOLKSWAGEN ONIBUS 8-140 (1994 > 2000)
VOLKSWAGEN PESADOS 11-130 (1981 > 1987)
VOLVO PESADOS

v 4

@) DIGIPRATIC oo 100% @) DIGIPRATIC oo i«

EIXO DIANTEIRO RETA FRENTE

Posicionar o veiculo
em reta frente.

EIXO TRASEIRO
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e |Ir até os projetores e ligar todas as cabecas, selecionar eixo dianteiro e
posicionar as rodas em reta frente e “CONFIRMA”.

@) DIGIPRATIC

ATENCAO

Posicionar a escala da plataforma
orbital no zero
e pressionar confirma.

v

e Direcionar os lasers nas escalas traseiras, verificar os valores encontrados e

digitar no campo acima como mostra na imagem ao lado. Clicar em OK

12 EIXO DIRECIONAL
Vir. Escala 1 Vir. Escala 2

“ ‘.. ..‘ 300‘

PREENCHA OS CAMPOS COM OS VALORES
ENCONTRADOS NAS ESCALAS

[T, 0LTIMO EIXO

e O valor de reta frente fica sobre a imagem do veiculo.

e Ir até aos projetores e colocar as escalas menores com a referéncia zero no
valor indicado (no exemplo 200) para marcar a reta frente, em seguida
posicionar as rodas no valor correspondente da referéncia zero. Zerar a
escala meia lua da plataforma orbital e seguir os passos abaixo.

e Nivelar os bragos dos projetores

“‘CONFIRMAR” a operagéao no software e seguir as medi¢cdes abaixo:
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6.11.2. CAMBER, CASTER E KPI

Depois de feito o procedimento anterior, acionar o freio do veiculo e estercar a
roda 20° para fora e pressionar a tecla “CONFIRMA”, girar a roda 40° no

sentido para dentro e pressionar a tecla “CONFIRMA”.

@) DIGIPRATIC  =o 100% @) DIGIPRATIC oo

Estercar a roda 20° para fora Estercar a roda 40° para dentro

Estercar as rodas dianteiras até a posicao reta frente (indicada pelos lasers
longitudinais). Aparecerdo no display os valores do Camber, KPI e Caster:

@) DIGIPRATIC
CAMBER

CASTER KPI
O0°00'f§O0°00’

< FIM

Ler diretamente no display dos projetores e/ou na tela do computador o valor
dos angulos, nos quais, sdo preenchidos automaticamente.
O Camber € apresentado em tempo real, para facilitar os ajustes.

Caso néao desejar ler o KPI, ndo sera necessario frear o veiculo.

6.11.3. CONVERGENCIA

Apos a leitura do Camber, Caster e KPI, nivelar os bracos, manter as rodas
em dois numeros iguais nas escalas referenciais traseiras.

Ler o valor individual da roda A na escala do projetor B, e o da roda B na
escala do projetor A. Conforme exemplo da Figura:
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1

Na tela do software, selecionar o eixo dianteiro e clicar em convergéncia da

parte dianteira, entéo insira os valores lidos.

CLIQUE NO EIXO A SER ALINHADO

ESPECIFICADO INICIAL FINAL DIVERGENCIA EM CURVAS ESPECIFICADO INICIAL FINAL
200000 | 20°00"

RETA FRENTE 0%45°

193" g SIS = 1¢ Eixo Dianteiro 1930°
Reta Frente
1] F7 Zzs= —

1° Eixo Traseiro

[

2° Eixo Traseiro

[ | | F10
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e A Convergéncia Total € obtida através da soma dos dois valores das

convergéncias individuais, considerando os seus respectivos sinais, conforme

exemplo:

5+ (-1) = 4 mm (convergente)

6.11.4. SET BACK

Apoés o calculo da convergéncia total, de forma automatica, o software ja resulta no

valor do Set Back, como ilustrado na figura abaixo.

ESPECIFICADO |INICIAL FINAL
SET B — .

CAMB pe45 1915

CASTER 10300 2030
KPI — B

6.11.5. CORRECOES DO EIXO

Verificar se os valores estdo dentro das especificagdes do fabricante:
Se necessario, fazer as correcbes com equipamentos especificos para este fim,

deixando os angulos de Camber e Caster dentro da especificacdo média do

fabricante.
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Clicar na opcao “RETA FRENTE” e redigitar os valores das escalas, para que o

programa calcule a nova reta frente, e clicar em “OK”.

0° EIXO DIRECIONAL
Vir. Escala 1 Vir. Escala 2

“ T 300'

NLARRRIAAAR ULTIMO EIXO TR

Em seguida, ir até os projetores, refazer os procedimentos de medicdo e verificar se
0s angulos ficaram dentro das especificacbes. Caso nao tenha ficado, refazer as
correcdes e repetir este procedimento.

Apos o0 ajuste dos angulos, prosseguir com o ajuste da Convergéncia e do Set Back.
Clicar na opgdo “RETA FRENTE” e redigitar os valores das escalas, para que o
programa calcule a nova reta frente, e clicar em “OK”.

Ver o volante e saca-lo, se necessario, para colocar o mesmo no centro. Apos iSso

clicar em proximo (F4).

6.11.6. MEDICOES EIXO TRASEIRO

Instalar as garras e os projetores de alinhamento nas rodas traseiras e nivelar.
Obs.: Garras Flash ndo necessitam compensar a deformacéo.
OBS. Para equipamentos com apenas dois projetores, retornar a tela inicial e

selecionar a opgao “eixo traseiro” para inverter os projetores para traseira.
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6.11.7. CAMBER

Selecionar o eixo a ser medido, pressionar a tecla “funcées” e o Camber ja estara

sendo medido em tempo real.
No computador, verificar os valores de Camber nos campos correspondentes

(Inicial), estes seréo preenchidos automaticamente.

CLIQUE NO EIXO A SER ALINHADO

ESPECIFICADO INICIAL FINAL DIVERGENCIA EM CURVAS ESPECIFICADO INICIAL FINAL
CONV 0,0 3 - 200000 | 20°00"
CAMB 30 o — | — RETA FRENTE
CASTER 4042 3 1¢ Eixo Dianteiro

| Reta Frente
KPI 500 [ — B | F7 D

1¢ Eixo Traseiro

1) =

2 Eixo Traseiro

l b—l F10

X
F1

Pressionar novamente “fungdes” para ir até convergéncia.

6.11.8. CONVERGENCIA

Projetar os lasers dos dois lados e inserir os valores lidos. O resultado sera a

convergéncia total, calculado automaticamente pelo software.

49



6.11.9. ANGULO DE IMPULSO (Atravessamento de eixo)

No computador, cliqgue em “A IMP.” Como mostra na imagem ao lado.
Voltar aos projetores e projetar os lasers nas escalas 0-400, que devem estar

posicionadas nas rodas dianteiras.

CLIQUE NO EIXO A SER ALINHADO

ESPECIFICADO INICIAL FINAL DIVERGENCIA EM CURVAS ESPECIFICADO INICIAL FINAL

| 20°00"

RETA FRENTE

1¢ Eixo Dianteiro

Reta Frente

Pt | F7

Digitar os valores das escalas nos campos correspondentes, como mostra na
imagem ao lado, e com uma trena medir a distancia entre eixos do pino da garra até

a escala e digitar em “distancia”.

Angulo de Impulso

D 0D T — 2,00

150.00 ZERO PARA DENTRO 150.00

Distancia

100

Vl.Escala

|
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No campo a direita vocé tera o resultado do Angulo de Impulso. Clicar em “OK”. O
valor sera mostrado como inicial.

Maximo: +/- 2 mm/m.

Repetir o processo para os demais eixos se houver.

As leituras das medidas dos angulos estdo completas.

6.11.10. CORRECOES DO EIXO

Verificar se os valores estdo dentro das especificagdes do fabricante:

Se necessario, fazer a correcéo do eixo traseiro com equipamentos especificos para
este fim, deixando os angulos de Camber e Convergéncia dentro da especificacédo
média do fabricante.

Selecionar o eixo que sera ajustado, clicar em “AJUSTE”.

CLIQUE NO EIXO A SER ALINHADO

ESPECIFICADO INICIAL FINAL DIVERGENCIA EM CURVAS ESPECIFICADO INICIAL FINAL

0.0 X 20000 20°00'

0°30" - R RETA FRENTE

4042 — — 1¢ Eixo Dianteiro

Reta Frente

5000 — — — R

Digitar estes valores no campo, estes irdo aparecer no campo (final).

Ap6s o ajuste, clicar novamente em “ANGULO DE IMPULSQ”, para refazer a leitura
do mesmo e corrigir se necessario.

Obs.: eixos de tragdo ndo possui correcdo de Camber e de Convergéncia.
Voltar aos projetores e projetar os lasers nas escalas 0-400, que devem estar
posicionadas nas rodas dianteiras.

Digitar os valores das escalas nos campos correspondentes, e a distancia entre

eixos que ja tinha sido medido anteriormente.
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No campo a direita vocé terd o resultado do Angulo de Impulso (Maximo:_+/- 2 m
m/m), e a média dos valores estara acima da imagem das escalas.
Caso esteja fora da tolerancia,

posicionar o laser através do tirante

Angulo de Impulso

(tensor), com uma chave adequada, no

valor correspondente em amarelo como -200 P 200

150.00 ZERO PARA DENTRO Aele ()

mostra a imagem ao lado.
Voltar ao computador e clicar sobre os I:l e
valores acima da escala (150 no
exemplo) para que ele copie estes dois
valores e o Angulo de Impulso se <
registrara como Zero. Em seguida clicar
em Final.

Em seguida clicar em préximo (F4).
Para fazer os demais eixos da traseira, clicar sobre o préximo eixo que deseja fazer

e repetir os passos acima.

No caso de carretas vocé devera selecionar na tela principal de qualquer
modelo de veiculo pesado, em seguida selecionar na categoria a quantidade de
eiX0s que este possui e seguir 0s passos acima a partir do 1° passo dos eixos

traseiros.

Novamente clicar em proximo (F4). A imagem ao lado aparecera, onde deve colocar

os dados do cliente e do veiculo. Em seguida salvar e imprimir se necessario.

Clicar no botdo vermelho para terminar o servico.

CLIENTE EXEMPLO

VEICULO CIVIC (2017 > 2022) FABRICANTE HONDA
PLACA MMM-2222 KM 000

TECNICO OPERADOR

oBs||

08:41:53 10/10/2023 FoJ SALVAR COMO IMAGEM
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7. MANUTENCAO
7.1. CUIDADOS GERAIS

e Manutencdo regular como descrita neste manual é essencial para uma
operacdao correta e da vida util do equipamento.

e Se a manutencdo nao for realizada regularmente, a operagao
confiabilidade da maquina pode ser comprometida.

e Partes com defeito devem ser substituidas exclusivamente por pessoas
capacitadas e usando pecas originais de fabrica.

e Remoc¢ao e adulteracdo do equipamento s&o extremamente proibidas,
causando a perda de garantia.

e Manusear 0 equipamento pelos manipulos apoiadores, e sempre em que
for repousar o equipamento, fazer isto na posicao vertical, através dos
suportes na cabeca do projetor.

e Manter a area ao redor do equipamento limpo.

e Manter o display limpo. Usar somente limpadores vaporizados. Nao utilizar
solventes nos quais removem 6leos ou produtos similares.

e Realizar a afericdo do equipamento regularmente.

e Carregar sempre que necessario e de preferéncia toda noite. A bateria de
Litio ndo tem efeito memoria.

e A bateria ndo deve ser totalmente descarregada, para evitar problemas
nela e na placa eletrbnica. Se o equipamento for armazenado por um
longo tempo sem uso, a bateria deve ser carregada antes do

armazenamento.

8. SOFTWARE

Os alinhadores Digipratic Truck Center utilizam softwares préprios e completos, uma
exclusividade para nossos clientes. Criados para atender o0s processos de
alinhamento de veiculos leves e pesados, faciltam a rotina e permitem que 0s

servigos sejam feitos com maior agilidade.
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Clientes Truck Center usufruem 3 anos de gratuidade na atualizacdo de
nosso Banco de Dados, sendo necessario pagar uma pequena taxa de atualizacéo
apos esse periodo. As atualizacdes ndo sao obrigatorias.

A liberacdo do uso ocorre na aquisicao direta dos equipamentos, por meio dos
representantes Truck Center. Portanto, se a aquisicao dos equipamentos for feita por
meio de terceiros, sem a comprovacdo de origem (numero de série/nota fiscal), o

cliente ndo possuira direito a utilizacao do software.

IMPORTANTE: Licenca de uso de Softwares

Os programas fonte de softwares cedidos/licenciados sé@o de propriedade intelectual
e uso exclusivo da Truck Center Equipamentos Automotivos Ltda ou de seus
parceiros formalizados, ndo gerando ao cliente/comprador, quaisquer direitos de

propriedade sobre estes em razéo da adesdo ao presente contrato.

O presente contrato regula-se, no que couber, pela lei do Software (lei numero
9.609/98) e Direitos Autorais de programa de Computador e demais dispositivos

legais aplicaveis.

A licenca de uso do software cessa automaticamente com a vida util do

equipamento.

Qualquer manutencdo necessaria no hardware que impligue na perda do

software, o custeio parareinstalacédo € de responsabilidade do cliente/usuario.
A licenca do software Truck Center esta atrelada:

o A vida util do equipamento ( Nr. de série / Nota Fiscal )

o E dainstalacdo do Windows.

Qualquer manutencao necessaria no hardware que implique na perda do software, o

custeio para reinstalacao é de responsabilidade do cliente/usuério, sendo estes:

o Suporte remoto ou visita técnica para auxilio na reinstalacéo do software, caso

seja necessario.

o Custo da nova licenga do software de alinhamento
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e E vedado qualquer procedimento que implique engenharia reversa, descompilacao,

desmontagem, traducao, adaptacao e/ou modificagdo do software, ou qualquer outra
conduta que possibilite 0 acesso ao cédigo fonte do software. Bem como qualquer

alteracéo nao autorizada do software ou de suas funcionalidades.

Proibe-se qualquer procedimento que implique no aluguel, arrendamento,
empréstimo, seja total ou parcial, do software a terceiros; o fornecimento de servigos
de hospedagem comercial do software; a cessdo, licenciamento, empréstimo a

terceiros.

Devido a limitagGes impostas pela prépria evolugcéo dos softwares, os dados gerados
em uma versao especifica somente poderdo ser utilizados na propria versdo ou em
versdes superiores, sendo impossivel a importagcdo dos mesmos por versdes. Apos
a instalacdo de atualizac&do do software, ndo sera possivel ao CLIENTE a utilizac&o
do software original que serviu de base para a atualizacdo, exceto como parte do

software atualizado.

A Truck Center ndo se responsabiliza pelos resultados produzidos pelo software,
caso esse seja afetado por algum tipo de programa externo, como aqueles
conhecidos popularmente como virus, ou por falha de operacdo. Também por
tentativa de integracdo do software objeto deste com quaisquer outros softwares de
terceiros, operacgao e utilizacdo do software por pessoas nao habilitadas/autorizadas;
gualquer defeito decorrente de culpa exclusiva do CLIENTE; danos ou prejuizos
decorrentes de decisdes administrativas, gerenciais ou comerciais tomadas com
base nas informacdes fornecidas pelo sistema; por eventos definidos na legislacao

civil como caso fortuito ou forga maior.
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9. TERMO DE GARANTIA

A TRUCK CENTER EQUIPAMENTOS AUTOMOTIVOS LTDA. garante a
gualidade e o perfeito funcionamento dos equipamentos por ela fabricados, por um
periodo de 12 (doze) meses, ja inclusos nestes os 03 (trés) meses de garantia legal,
contados a partir da data da Nota Fiscal de compra do equipamento, obrigando-se a
reparar ou substituir pecas e componentes que, em servigo e uso normal, segundo
as recomendac0fes técnicas do manual de operacdes e treinamento, apresentarem
DEFEITOS DE FABRICACAO, devidamente comprovadas através de analise
conclusiva da TRUCK CENTER.

A responsabilidade da TRUCK CENTER é restrita ao tempo da presente
garantia, que € intransferivel, cessando automaticamente quando a maquina for
cedida, revendida ou sub-locada, podendo, no entanto, ser estendida conforme
avaliacao e critério da TRUCK CENTER.

APLICACAO DA GARANTIA

IMPORTANTE :

Para efeitos de GARANTIA, sera considerada inclusive a condi¢cdo minima de
gue a loja/cliente tenha em seu quadro, um colaborador TREINADO e
CERTIFICADO no CDP (Centro de Desenvolvimento Profissional) da Fabrica.
Agenda prévia para treinamento através do fone: (41) 3643-1819 e ou via e-
mail: treinamento@truckcenter.com.br

-Os eventuais custos e/ou encargos de transporte serdo de responsabilidade do
consumidor, sendo certo que a TRUCK CENTER n&o se responsabiliza pelos
servigos prestados pelas transportadoras.

-Os defeitos de fabricacdo ou de material objeto desta garantia ndo constituirdo, em
nenhuma hipotese, motivo para rescisdo de contratos de compra e venda ou para
indenizacao de qualquer natureza.

-A TRUCK CENTER reserva-se o direito de, sem aviso prévio, introduzir
modificacbes e aperfeicoamentos de qualquer natureza em seus produtos, sem
incorrer, em nenhuma hipétese, na obrigacdo de efetuar essas mesmas
modificacdes nos produtos ja vendidos.

PERDA DA GARANTIA

Cessardo os efeitos da garantia ao fim do prazo estabelecido ou quando
forem constatadas quaisquer das seguintes causas:
-Defeitos ocasionados por transporte inadequado do equipamento;
-Mau uso do equipamento, contrariando as instru¢des técnicas do manual, ou por
pessoas ndo habilitadas pela TRUCK CENTER,;
-Abusos, sobrecargas, acidentes, consertos ou desmontagem dos componentes por
pessoas ndo autorizadas ou uso indevido (batidas, fogo, queda, influéncia de
temperaturas anormais, utilizacdo de agentes quimicos e corrosivos, imersdo em
agua etc.) em desacordo com as instrucdes de uso;
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-Defeitos ocasionados por causas externas ao produto, que estejam interferindo em
seu correto funcionamento tais como: conexdo a tensdo elétrica inadequada,
sobrecarga de tensdo ou flutuacdo de energia elétrica, descargas elétricas, entre
outras;

-Contaminagdo dos circuitos hidraulicos/pneumatico por impurezas ou fluidos néo
recomendados (equipamentos que usam esses sistemas);

-Manutencé&o preventiva/corretiva inadequada;

-Alteracdo do equipamento, modificagdes introduzidas que afetam o funcionamento,
estabilidade e seguranca do equipamento ou uso de pecas néo fornecidas pela
TRUCK CENTER,;

ITENS EXCLUIDOS DA GARANTIA

Estdo excluidas da garantia eventuais despesas relativas a manutencao
rotineira, como: transporte, reboque, lubrificacdo, regulagens, calibracdo, afericdo e
pecas de desgaste natural, conforme manuais dos equipamentos.

COMO PROCEDER

Para fazer uso da garantia contatar diretamente a TRUCK CENTER.
Solicitamos guardar sua Nota Fiscal de Compra para ser apresentada como
comprovacéo do periodo de garantia.

TRUCK CENTER EQUIPAMENTOS AUTOMOTIVOS LTDA.

CNPJ: 80.513.021/0001-40

Rua Luiz Franceschi, 1345, Bairro Thomaz Coelho, CEP 83707-072 Araucaria — PR
Fone/Fax: 41 3643-1819 / Fone/Fax Internacional: +55 41 3643-1819

E-mail: fabiano.silva@truckcenter.com.br / site: www.truckcenter.com.br
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